UDA 10 | La trasmissione del moto rotatorio: le ruote di frizione

2 Calcolo degli angoli di semiapertura y, e y, dei coni, in
funzione dell’angolo di incidenza y tra gli assi dei coni stessi

Posto:
V2=Y—"1

diviene:

.. seny
I’espressione i = 2
seny,

. sen(y—7Y,) seny-cosy —cosy-seny, seny
1= = =
senvy, senvy, gy,

—Ccos 'y

essendo:
sen (y—1vy,)=seny-cosy, —CoSy-seny,
da cui si ricava:
i-tgy=seny—cosy-tgy,
ovVero:
tgy, - (cosy+i)=seny
e in definitiva:

sen’y

tgy =—4 (1
&Y, cosy+i (1
Analogamente, essendo:
Yi=Y— "2
si ottiene:
_ sen’y, _ seny,

sen(y—vy,) seny-cosy,—cosy-seny,

da cui:

[-Seny-cosSy,—1-COSYy-Seny,=seny,
Dividendo entrambi i membri per cos v, si ricava:
i-seny—i-cosy-tgy,=tgvy,
OVVero:
tgy,-(1+i-cosy)=i-seny
da cui:
i-seny

tgy, =— (o
&Y, 1+i-cosy @)



